ELEKTRYCZNE WOZKI PALETOWE

x 20P - 22

NAJWYZSZA WYDAJNOSC | UNIWERSALNOSC

TE MODELE QX WYPOSAZONE W PODEST DLA OPERATORA SA BARDZO UNIWERSALNYMI WGZKAMI,
DZIEKI ICH SKEADANE) PLATFORMIE MOGA BYC LZYWANE NA DGRANICZONE) POWIERZCHNI

MAGAZYNU LUB NA SREONICH DYSTANSACH DZIEKI DUZE) PREDKOSCI MAKSYMALNE) (8-10 km/h).
SOLIDNA RAMA, TECHNOLOGIA ODZIELNIE IRUCHAMIANYCH SILNIKOW | SYSTEM REGENERACYJNEGD
0DZYSKU ENERGI1 TO TYLKO PRZYKEADY WIELU ZAAWANSOWANYCH ROZWIAZAN W TYCH MASZYNACH.

QXx22

0X22 JEST IDEALNYM NARZEDZIEM DO SZYBKIEGO PRZEMIESZCZANIA
LADUNKOW NA DEUGICH DYSTANSACH. S0LIDNOSC, WYSOKA
JAKDSE KOMPONENTGW, DUZA +ADOWNOS( (2,2t.), PREDKDSE
MAKSYMALNA [10 km/h) | POJEMNA BATERIA [315AH) CZYNIA
7.0X22 NAJLEPSZYM WYBOREM DLA WIELOZMIANOWE) PRACY.

KDtA

® Uktad napedowy ma duza moc [2kW)

i duzy rozmiar (@ 230x75mm.)

* Dwa kota podporowe pozwalajg na jazde
nawet na nierdwnej powierzchni,
gwarantujat maksymalng stahilnos¢.

SILNIKI

Elektroniczna kontrola szybkoéci [MOSFET) zapewnia precyzyjniejsza
i ptynniejsza kontrole nad wazkiem.

0X22 jest wyposazony w szereq mikroprzetgcznikaw odcinajacych
zasilanie, zabezpieczajac baterie przed roztadowaniem oraz zbhednymi
stratami energii.

® Silnik unoszacy [2,2kW) i silnik napedowy (2kW) majq zasilanie 24V.
Pionowo umieszczony silnik nie tylko utatwia dostep do wszystkich
czesci ale pozwala fez zmniejszy¢ naprezenia przewoddw zasilajgcych.
Technologia oddzielnie uruchamianych silnikaw [SEM) pozwala
zachowat maks. predkosé bez wzgledu na tadunek.

! l- YMIANA BATERII QX22 BEZPIECZENST!
- © Kamora haterii wyposazana jest w system ® Wozek jest wyposazony w 3 sensory zmniejszajace szybkosc
B | boczne] wymiany wraz z wewnetrznymi rolkami do 6km/h gdy wystapi jedna z trzech syfuacji: »
minimalizujacymi wysitek potrzebny do 1. Boczne podpory nie s uniesione do maksymalnej wysokosci;
i 2. Sensor skretu wykryt wychylenie dyszla o przynajmniej 8 stopni;

wysuniecia haterii.
— Zewngtrzna platforma do jeszcze szybszej

3 3. Podest operatora jest podniesiony.
= wymiany baterii jest opcjonalna.
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PRODUCENT LIFTER LIFTER
MODEL 0X20P 022
STEROWANIE ELEKTRYCZNY ELEKTRYCZNY
OPERATOR PIESZ( PIESZ(
LADOWNOSC NOMINALNA Q kg | 2000 2200
SRODEK UDZWIGU c mm_| 600 600
QDLEGKOSC ADUNKU x | mm o7 73
BAZAKOE y | mm 1373 1520
WAGA (inia 6. 5) ko | 564 637
NACISK NA 08 Z EADUNKIEM, PRZOD/TVE ka | 1587/977 1877/060
NACISK NA 0S BEZ LADUNKU, PRZOD/TYE ko | 1221442 195/442
KOtA P+PIP P+P/P
< ROZVIAR KO, PRZOD (0 x szerokosc) 85480 85480
= ROZWIAR T¥E, PRZGD (0 x sz€rokosc) 230475 230475
ez KOEA BOCZIE (0 x szerokose) 100x40 100x40
§ KOLA, ILOSC (x=JEZDNE) PRZGD/TYe 1x-2/4 1x-2/4
= ROZSTAW KCk. PRZOD 10 | mm | 380 380
ROZSTAW KOk, TVE b1 | mm | 506 506
PODNOSZENIE h3 | mm 115 115
WYSOKOSC CAEKOWITA 4 | mm | 1107/1450 1107/1450
WYSOKQSC WIDEE OPUSZGZONYCH n3 | mm |85 85
DLUGOSC CAEKOWITA 11| mm | 1806/2176 1950/2320
% | 420 | DLUGDSC KORPUSU 12| mm | 656/10%6 800/1170
T | 421 | SZEROKOSC CALKOWITA bl | mm | 716 716
§ 4.22_| WYMIARY WIDEE sle/l | mm | 55/170/1150 55/170/1150
4.25 | ZEWNETRZNY ROZSTAW WIDEL b5 | mm | 550/680 550/680
QDLEGKOSC 0D PODEOZA m2 | mm |30
KORYTARZ ROBOCZY DLA POPRZECZNEJ PALETY 1000X1200mm. Ast | mm_|1884/2230 2025/2382
KORYTARZ ROBOCZY DLA PODEUZNE. PALETY 800K1200mm. Ast | mm_|2084/2430 2225/2582
PROMIEN SKRETU Wa | mm | 1657/2003 1798/2155
PREDKOSC JAZDY Z/BEZ LADUNKU km/h | 6,0/6,0 (8,0/8,0) 6.0/6,0 (10.0/10.0)
SZYBKOSC UNOSZENIA Z/BEZ EADUNKU mis_| 0,04/0,05 004/005
SZYBKOSC OPUSZCZANIA Z/BEZ EADUNKU mis_| 0,05/0,04 005/0.04
MAKS. NACHYLENIE PODEOZA Z/BEZ EADUNKU 8/20 820
HAMULEC ELEKTRYCZNY ELEKTRYCZNY
MOG SILNIKA JAZDY [E 2
MOC SILNIKA PODNOSZENIA W |22 22
NAPIECIE AKUMULATORA, NOMINALNA POEMINOSC C5 /| 247180 241230
MASA AKUMULATORA kg | 190 216
POZIOM HALASU PRZY USZACH OPERATORA dB(A) | 56.4 564
6= Gumar, N = Nylon, P = Poliuretan, A = Stal, NE = Nylon extra
DEUGOSC WIDEE 1| mm | 1000 1000
SRODEK UDZWIGU c | mm |50 500
DEUGOSC CAEKOWITA 1| mm | 1656/2026 18002170
BAZA KOk y mm | 1223 1370
ODLEGEOSC EADUNKU x | mm |83 823
WAGA kg | 55 629
NACISK A 03 Z EADUNKIEM, PRZOD/TVE kg | 1586/970 1874/955
NACISK NA 0S BEZ EADUNKU, PRZOD/TYE. kg | 121/435 192/437
PROMIEN SKRETU Wa | mm | 1507/1865 1648/2005
KORYTARZ ROBOCZY DLA PODEUZNE. PALETY 800X1200mm. Ast_| mm | 1884/2242 2025/2382
BATERIA QX20P
NAPIECIE, POJEMNOSC BATERII C5 | | Vih | 24/180 | 247280
| WAGA BATERI | | ka |90 [ 216 |
BATERIA 0X22
NAPIECIE, POJEMNOSC BATERII C5 VIAh | 24/230 24/315
| WAGA BATERI [ | ka |216 |27 |




